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Attention! F

Cevariateur de fréquence doit étre installé ou r églé uniqguement par un personnel qualifié.

I nstallez-le confor mément aux r églementations nationales de sécurité (tellesque |EC, VDE, VBG, etc...).
Levariateur de fréguence J 100 doit étre correctement raccorder alaterre avant toute mise soustension.
Attention : Pendant une coupure d alimentation, il est trés dangereux de toucher certaines parties

de |"appareil. L e temps de déchar ge complet detouslescircuitsest d' environ 3 minutes;

il faudra tenir compte de ce délai.

Ce manuel d'instruction ainsi que la brochure décrivant les reégles de cablage concer nant le respect des normes
eur opéennnes font partie intégrante de la livraison. Si vous ne les avez pasregu vuillez les réclamer au plus vite
avotre vendeur.

Opgelet! NL

De frequentieomvormer kan enkel geplaatst en in bedrijf genomen worden door gekwalificeerd personeel. Men moet
erop letten dat de toepasbare reglementeringen (bv. IEC, VDE, VBG, enz.) nageleefd worden. Opgelet: wanneer de
voedingsspanning onderbroken wordt, kunnen bepaalde onderdelen van het toestedl nog onder spanning staan. De
ontladingstijd is ongeveer 3 minuten.

Attention! GB

Qualified persons only are allowed to install and set up the frequency inverter. Attention must be paid to the applicable
national standards (e.g. IEC, VDE, VBG). Caution: When the power isturned off, parts can still be under tension!
Discharge time is approximately 3 minutes.

Achtung D

Der Frequenzumrichter darf nur durch qualifiziertes Fachpersonal montiert und in Betrieb genommen werden. Die
Installation muf3 entsprechend den nationalen Standards (IEC, VDE, VBG) erfolgen. Wichtig: Nach Netzausschaltung
liegt am Zwischenkreis noch Spannung an. Die Entladezeit betrégt ca. 3 Minuten.

Attenzione!

Solamente personale qualificato é autorizzato ad ingtallare é ad operare inverter. Particolare attenzione deve essere
data alle nomative nazionale vigenti (IEC, VDE, VBG, CEI). Norma precauzionale: Quando | alimentazione é tolta.
Tenere presente il fatto che alcume parti rimangono in carica, anche per un tempo superioreo circaa 3 minuti.

Atencion! E

Solo personas cualificadas tienen permiso de instalary maniobrar operaciones de fucionamiento del convertidor de
frecuencia. Prestar la atencion o ciudados de los model os nacionales ya validos como por gemplo (IEC, VDE, VBG).
Atencién: Cuando esta desconectado algunas partes pueden estar aln cargadas. Tiempo de descarga aproximadamente
3 minutos.
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1. Inspection lorsdelalivraison

Assurez-vous que l'appareil na pas éé endommagé au cours du transport. Vérifiez la

correspondance des caractéristiques (figurant sur la plaque signalétique) entre notre bon de livraison
et votre commande.

Font partieintégrante delalivraison :

- Le variateur de fréguence type J 100 ... SFE5 / HFES5 voir la plaquette d'identification sur
I'appareil

- Ce manud d'instruction concernant l'installation, le cablage et la programmation du
variateur de fréquence

- La brochure Montage et installation des variateurs de fréquence Hitachi J 100 et J 300

conformément aux normes européennes concernant la compatibilité électro-magnétique
(CEM)

Réseau alimentation / Modeéle de J100
INVERTER
, HITACHI T100 1| 007SFES
Fréquence INPUT OUTPUT |_-Tension de sortie
entree vOLTS  p20-240v] 220-240v | VOLTS MAX. 220-240V
FREQ. | 50 Hz 60Hz |CAPACITE MAX. 0,75 kW Puissance maxi
Phase ————pnase |1 1 AMPERES 50A applicable au moteur
/ DATE [1997 | MFG.NO|_J 100E - 007S5 56A (4P-kW)

\_ HITACHI, Ltd. Tokyo JAPAN NE 15412 Courant de sortie
Date de production

N° production
et contrble usine

Codification :

J 100 007 S F E 5

"L 5:Numéro de Version

E : Version Européenne, Australie, Singapour, etc
U : Version USA, Canada, etc

Commande F : par clavier

Tension d'alimentation

S:200 - 240 volts monophasé
H : 380 - 460 volts triphasé

Codification pour puissance maxi du moteur  (4P,kW)

Série

L—— 004 :0.37,0.55 kW
007: 0.75, 1.1 kW
015: 1.5 kw
022:2.2 kW

037:3, 4 kW
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2. Mesuresde sécurité

2.1 Protection du personnel

La détection de court-circuits a la terre protége seulement le variateur de fréguence et non le
personnel.

Suivant la norme VDE 160 les variateurs de fréquence ne peuvent pas étre alimentés par un
digoncteur différentiel normal. En effet, ces appareils peuvent présenter une charge a courant
continu pour le réseau ( pont de diodes a l'entrée) et des lors influencer le bon fonctionnement de la
détection différentielle.

Des courants de fuite a la terre sont provoqués par la capacité des cables d'alimentation et du moteur
L'emploi d'un filtre réseau pour le respect de la C.E.M. augmente encore ce courant de fuite.

Pour assurer la protection des personnes il y a lieu de raccorder correctement le variateur et le
moteur a laterre. Un digoncteur différentiel spécial tenant compte de courant continu et de courant
haute fréguence peut éventuellement étre utilisé.

Ne manipulez pas les circuits avec les mains ou avec des outils lorsgue le variateur de fréquence est
alimenté ou lorsque le condensateur du circuit intermédiaire n'est pas encore completement
déchargé: vous risqueriez dendommager le variateur et de vous blesser . Ne pas cabler et ne pas
mesurer des signaux de contréle de commande du variateur lorsque la tension du réseau est
appliquée.

Sil y aune courte interruption de tension et que le variateur a précédemment recu une commande de
mise en marche, le variateur peut se remettre en marche aprés cette interruption. Si cette situation
pose des problémes de sécurité au niveau humain, instaler un contacteur cbté réseau, ce qui
empéchera le redémarrage du moteur apres l'interruption.

Soyez particuliérement prudent lorsque le redémarrage automatique est activé.

Rappelez-vous gue le temps de décharge du condensateur du circuit intermédiaire est d'environ 3
minutes ; attendez donc que le témoin "Charge" soit complétement éteint avant dintervenir sur le
variateur.

2.2 Conditions d'utilisation dues a |'environnement

Vérifiez latension du réseau :
3x380-415V, + 10% /50 Hz, + 5%; 3 x 400-460V / 60Hz , + 5%.(Série J 100 HFES)
1 x 220-240 V, + 10%; 50/60 Hz, + 5%.(Série J 100 SFE5)

Evitez les températures et les taux d'humidité élevés, de méme il faudra protéger I'appareil contre les
boues, les gaz corrosifs et d'éventuelles projections de liquide. Le lieu dinstalation doit ére un
endroit bien aéré, a l'abri de I'action directe des rayons du soleil. Montez I'appareil sur une paroi
verticale, ininflammable, et non soumise a des vibrations (paroi d'une machine par exemple).

Attention : n'appliquez jamaisla tension du réseau aux bornesU, V, W.

Contactez votre fabriquant de moteurs ou votre constructeur s vos moteurs normalisés doivent
tourner a des fréquences supérieures a 60 Hz.

Tous les variateurs de fréquence sont contrélés au niveau des sur-tensions et de l'isolement. La
mesure de I'isolement, par exemple a I'occasion d'une inspection, seffectue seulement sur les bornes
de puissance; il suffit pour cela de mesurer a l'aide d'un Mohm-métre la valeur des résistances
d'isolement des différentes bornes en appliquant une tension de 500 VDC, assurez vous quelle est
bien de 5 MQ. Ne mesurez jamais l'isolement sur les bornes de commande.
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N'utilisez pas de sectionneur entre le réseau et le variateur, ou le variateur et le moteur pour
démarrer ou arréter le moteur. N'installez pas de condensateurs qui amélioreraient votre facteur de
puissance ou des protections contre les sur-tensions entre la sortie du variateur et le moteur.

3. Description del'apparell

Appuyer

Fermer

Couvercle

— Vis de fixation

Console de programmati

Bornier de puissanc

Passe cable .
Boitier

Témoin de charge
des condensateurs (LED)
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4. Montage

Les instructions de montage et d'installation conformes aux precriptions concernant la
compatibilité électro-magnétique (C.E.M.) se trouvent dans la brochure ad hoc. Veuillez la
consulter avant de commencer I'installation de |I'appareil.

Le variateur de fréguence doit étre installé verticadement afin de permettre une bonne dissipation
thermique. Respectez les distances minimales entre le variateur et les éventuels appareils voisins,
particulierement lors de l'installation dans une armoire. N'oubliez aucun outil a l'intérieur du coffret
du variateur.

o /
/ min. Ventilation %
10 cm verticale A %

min. min. %

2 100 5 cm %

7

7 7

Attention : fixez le variateur de fréquence sur une paroi ininflammable, métallique de
préférence.

Veillez a n'oubliez aucun corps étranger tels que restes disolants, bouts de cables, limailles
métalliques lors diinterventions a l'intérieur du coffret; évitez la présence de poussiéres en recouvrant
le variateur préalablement mis horstension.

Les limites des températures dutilisation sont de -10 a +40° C ou +50°C g le coffret est installé a
I'air libre. Plus latempérature ambiante est élevée, plus la durée de vie du variateur sera écourtée.
Attention les prescriptions concernant la C.E.M. ne sont respectées que s le couvercle reste sur

I'appareil.

Ne pas instaler le variateur de fréquence a proximité de sources thermiques.
Lorsque le variateur de fréguence est installé dans une armoire, vérifiez s sa capacité de dissipation
thermique est suffisante; prévoyez éventuellement un systéme de ventilation qui soit efficace.

Le couple de serrage des vis du bornier de puissance est de 1.2 Nm (max 1.5 Nm) et pour le bornier
de contréle 0.5 Nm (max : 0.7 Nm)
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5. Cablage

Les instructions de cablages conformes aux precriptions concernant la compatibilité électro-
magnétique (C.E.M.) se trouvent dans la brochure ad hoc. Veuillez la consulter avant de
commencer 'installation del'appareil.

Le panneau frontal doit étre déposé pour le raccordement des bornes de commande puissance et
contréle. N'appliquez jamais la tension du réseau aux bornes de raccordement du moteur (U, V, W).
Utilisez des cosses ou étamez les extrémités des cables afin d'assurer un bon contact. Prévoyez un

relais de protection thermique pour chague moteur lorsgue plusieurs moteurs sont pilotés par un seul
variateur.

5.1 Raccordement et description des bornes de puissance

Exemple de raccordement pour le J100- .... SFE5

Bornes de puissance

‘@ P | RB| L1
L

- | Fi Connexion Moteur
|:::| r/ : ! blindée
Résistance defreinagel\‘
(Option) |:

Réseau
1x220V-240V

Exemple de raccordement pour le J100- .... HFES

Bornes de puissance

@ P | RB| L1
L

|
:
! -
| Filtreréseau Connexion Moteur
— : blindée
| | |
|:::| Vo l
|
4 | =

Résistance ae fre nagei\‘
(Option) |:

Réseau
3*380-460V 50/ 60 Hz

J100E5R1.DOC 04/05/97 8



5.1.1 Description des bornes de puissance

Borne Fonction Description
L1, Nou Connexion réseau J100- ... SFE5 (Bornes L1, N):
L1, L2, L3 1~220- 240V +/- 10%, 50/60Hz +/- 5%

J100- ... HFE5 (Bornes L1, L2, L3):
3~ 380 - 460V +/- 10%, 50/60Hz +/- 5%

U (T1) Connexion moteur Cablez le moteur en Etoile ou en Triangle selon latension de sortie du

V (T2) variateur

W (T3)

P(+) Raccordement de la Résistances de freinage

RB (RB) résistance de freinage 1100- ohm | Type recommandé Ui ﬁrg;fé% nege
004 SFE5 180 [FZM 135x35-200| 550W
007 SFE5 100 [FZM 200 x 45-100| 1100 W
015/022 SFE5 50 |FZM 300x 65-50 | 2200W
015 HFE5 180 |FZM 300 x 65 -200 | 2200 W
022/037 HFES 100 |FZM 300 x 65 - 100 | 2800 W

@ PE Misealaterre

Les fusibles réseau a prévoir sont du type lent "protection moteur” ou éventuellement un disoncteur
magnéto-thermique lent "courbeD". Les calibres suivants sont conseillées :

J 100 004 SFE 5 10 A lent J100 022 SFES 25 A lent
J 100 007 SFE5 16 A lent J100 015 et 022 HFES 16 A lent
J 100 015 SFE5 16 A lent J100 037 HFE 5 25 A lent

Les cébles d'alimentation du moteur doivent étre
blindés. Le blindage doit é&re mis a la terre a ses
deux extrémités par la borne PE.

Lorsgue les cables d'aimentation du moteur ou

FU 2 FU3

des moteurs dépassent une longueur cummulée de
50 mil est nécéssaire de prévoir des selfs moteurs
afin de limiter le courant de fuite du cable moteur.
Veuillez contacter votre agent Hitachi.

Veillez a un parfait équilibrage des phases. La mise a la terre doit étre faite soigneusement. Dans un
montage multi-branchement utilisant plusieurs variateurs, assurez-vous que les cables de mise a la
terre ne créent pas de boucle.

|H7|||—
——F

Attention: évitez les conditions de fonctionnement suivantes qui peuvent endommager le
variateur :
- lefacteur d'asymétrie de I'alimentation du réseau est supérieur a 3%
- lapuissance du réseau d'alimentation est 10 fois plus grande que celle du variateur,  C'est-a-dire
au dela de 500 kVA
- l'dimentation du réseau a de fortes pointes de tension.
- levariateur est alimenté par un alternateur.
Un condensateur d'avance de phase est piloté par un interrupteur.
(compensation automatigue du cosphi)
Une self dimpédance (Ui = 3%) doit étre installée coté secteur lorsgu'une ou plusieurs des
conditions de fonctionnement citées se produisent simultanément.
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5.2 Raccordement et description des bornes de contrdle

Installez une diode de "Roue libre" (absorbant les pointes de courant) en parallele sur la bobine du
relais 9 vous utilisez les sorties de transistors AR/RUN - CM2, cette bobine pourrait sinon
emdommeager la sortie.

Ne court-circuitez paslesbornesH et L, ains que P24 et CM 1.

Les cébles de commande du variateur doivent étre séparés des cébles d'alimentation réseau et
moteur. Les cables du moteur doivent étre blindés et ne doivent pas dépasser une longueur de 20 m.
Si les cébles de puissance et les fils de contrdle doivent se croiser, assurez-vous qu'ils se croisent a
angle droit.

Exemple de raccordement
24V
. Pv24 ¢ FM 0.
L wlw
»—V ; 7
. 5 v A CM1
o = ES
\ ; 4
T, 11
3
"—\f/ , — % E:
L L2 ——
[ 1 7 — - +
L 1 CM2 24V
»—\\/ ‘ — .
Stérmelderelais
ALO 230VAC
o »
AL2

.Notesimportantes

e Toutes les entrées de commandes sont isolées galvaniquement de la tension du réseau. Chague
entrée digitale consomme 5 mA

o Lerelais de message d'erreur enclenche + 1 s apres la mise sous tension du variateur.

o || existe trois possihilités pour quitter un message d'erreur ou pour réarmer, soit par la touche :
RS/ISTOP, soit par entrée RS (Reset) soit en coupant I'alimentation du secteur, dans ce cas
attendre que I affichage de la console de commande s éteigne..

o Attention: s le signal Reset reste plus de 4 s alaborne RS, I'affichage indiqueraEiE (ou, s

l'on utilise un DOP [R-ERROR COMM<2>‘ ). Aprés avoir supprimer le Reset appuyez sur
n’importe quelle touche pour supprimer le message.
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5.2.1 Description des bornes de commande

Borne Fonction Description
FM Sortie programmable Signal analogigque en modulation de lalargeur d’'impulsion
(fréquence 3,6 Khz)
Lafréguenceréelle et le courant du moteur sont disponibles ( voir
Fréquence moteur fonction A 51). Lafréquence de sortie est aussi disponible en onde carrée
Courant moteur de fréguence égale a celle du moteur ( voir la fonction A 50)
L' échelle du signal de sortie est réglable par lafonction F 10
Réglage d'usine : signal analogique(0-10 V) = la fréguence maximale du
moteur..
Signal Analogique Signal Numérique
Sortie fréquence, courant Sortie fréquence
ot
0V |-+ 10V ---
Ny (\
‘ s ‘ s
e > 8
T T
PV24 24V -Tension pour entrée des Courant de sortie max.: 100 mA.
commandes FW,
12 .5
Attention ne pas court-circuiter
PV24 et CM1 !
Masse commune pour les entrées
CM1 des commandes FW, 1, 2, ...5
et lasortie"FM"
Marche avant
FW Run/Stop Sortie I'réquence
/—:\ Marche Avant (FW)
o \_/ Marche Arriére (RV)
Contact FW W 1
Conlacl RV __| ON
5 Entrées REV |Lesentrées 1, 2, ..., 5 sont programmables. Nous appronfondirons ce
programmables type de fonctions dans | es pages suivantes.
4 lafonction en regard RS |Ce tableau ne donne qu'une explication fonctionnelle de chaque borne
de la borne représente (réglage d'usine)
la programmation
3 d'usine. 2CH |Deux bornes ne peuvent étre occupées simultanément pour |'exécution
d'une méme fonction.
2 LesfonctionsCOa | CF1 |- REV: marcheariere
C4 permettent - CF1,CF2: vitesses préprogrammees
d'affecter les bornes
1 delas CF2 |- CHL: seconde rampes d'accél ération et de decélération
(F-38 DOP/DRW) - RS: reset et acquittement des défauts
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Borne Fonction Description
H 5v DC L'entrée"O" de la consigne de fréquence peut étre programmeée pour une
tension 0-5V ou 0-10 V par lafonction A48 (F-21 DOP/DRW)
@) Entrée de consigne

0-5VDCou0al0vDC
pour une commande extérieure
de la fréquence du moteur
(commande en tension)

Ol

Entrée 4-20 mA pour consigne
de fréguence
(commande en courant)

H H H
+

0] O—0 0 @]

o VG o 5 or
0-5V 4-20mA| |

L O—0 L O—0 L

Potentiométre Impédance d'entrée Impédance d'entrée

500 Qa2kQ 30 kQ 250 Q
Si un courant est généré entre Ol et L, et que cette valeur est 4mA, la
sortie fréquence moteur peut ére de 0,6 Hz . Dans ce cas, régler dans A4
la fréquence de début de commande du moteur

L 0V-Commun commande L'impédance de I'entrée tension vaut 30 Kohms
fréquence L'impédance de I'entrée courant vaut 250 Ohms
CM2 Borne commune (OV) pour la
sortie 11
F
1 —>
FAl-CM2 [ ON | t
Sortie collecteur ouvert : 27 Ve et 50 mA maximum
11 Sorties programmables Réglaged'usine : borne 11 - AR
AR : €ignal d arrivéeen AR : Signal indiquant que la fréguence moteur a atteint la consigne de
fréquence commande. Voir programmation de A49 (F-32/DOP)
RUN : signal de marche RUN : la sortie est active lorsque la fréquence de sortie est > 0 Hz
OL : signal de dépassement du | OL : La sortie est active lorsque le courant est > ala valeur delafonction
couple moteur A30
La polarité de la sortie peut ére programmée par lafonction C21
AL2 Sortie Contact d'information défaut
230VAC
AL1 Contact alarme bornier ALOl @
ALL
p
AL
250 VAC 2,5 A (Impédance de charge) : 0,2 A (cos ¢ = 0,4)
30 VDC 3,0 A (Impédance de charge) : 0,7 A (cos ¢ = 0,4)
(min. 100 VAC 10mA : 5VDC 100 mA)
Fonctionnement normal : ALO-AL1 fermé
ALO Défaut ou absence réseau : ALO-AL2 fermé

La polarité de la sortie peut ére programmée par lafonction C21
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5.2.2 Description desfonctions programmables des bornes de commande 1 a 5

Borne

Fonction

Description

REV

Marche arriere

Marche arriére

CF1

CF2

Fréquences pré&-
programmables

CF1 Fréquence pré-programmee (vitesse: 1 = A12)

CF2 Fréquence pré-programmee (vitesse: 2 = A13)

CFlet CF2 Fréquence pré-programmee (vitesse: 3 = Al4)

CFl1 etCF3 Fréquence pré-programmee. (vitesse: 4 = A15)

CF2 et CF3 Fréquence pré-programmeée (vitesse : 5 = A16)

CFl, CF2et CF3  Fréquence pré-programmeée (vitesse: 6 = A17)

CF3 Fréquence pré-programmée (vitesse: 7 = A71)

Voir lesfonctionsA 12 aA 17 et A 71.

Les fréquences pré-programmabl es peuvent ére réglées par les touches > et <
de la console de programmation en sé ectionnant lafonction F2 et la vitesse
gue I'on veut programmer par la combinaison des entrées nécessaires.

DB

Freinage DC

Activation extérieure du frein a courant continu.
Voir lesfonctions A 20, A21, A22, A55 et A56
Fonction A56 =0 Fonction A56 = 1
FW, REV \ | FW, REV \ \
DB | DB

T T T T
| .
Sortie | | Sortie
Temps de freinage
de la Fonction A22

FW, REV 1 FW, REV [
DB I DB

T
|
| E |
:Temps du freinagel

de lafonction A2

Sortie Sortie

STN

Réglages usine

Procédure pour le retour aux paramétres d’'usine:

1 Programmer |’ une des entrées « STN » par lesfonctions CO a C4

2 Alimenter cette borne (STN) par latension de PV 24

3 Couper leréseau (attendre que la LED (témoin dela charge des
condensateurs) soit éteinte)

4 Remettrele réseau

SET

Deuxieme jeu de
paramétres

Commutation sur le deuxiéme jeu de paramétres uniquement a l'arrét.
Fréquence rédle = O Hz ou avec "RS" actif.

Le deuxiéme jeu contient |es paramétres ou réglages suivants:
Consigne de fréquence (fonction F2 (Moniteur DOP/DRW))
Fréquence intermédiaire (fonction F5, A62 (F-00 DOP/DRW))
Fréquence maximale (fonction F5, A63 (F-00 DOP/DRW)

Type de fonctionnement (fonction A0 (F-00 DOP/DRW)
Caractéristiques du moteur (fonction A1, A2 (F-00 DOP/DRW))

1. Accéération (fonction F6, A18 (Moniteur DOP/DRW))

1. Décdération (fonction F7, A19 (Moniteur DOP/DRW))
Augmentation de couple (fonction F8 (Moniteur DOP/DRW))
Protection éectronigue du moteur (fonction A24(F-23 DOP/DRW))

2CH

28me rampe de temps

2‘:*"6 rampe d' accélération (fonction A 18 ,Moniteur DOP/DRW)
2°7€ rampe de décél ération (fonction A19,Moniteur DOP/DRW)

FRS

Arrét rouelibre

Levariateur se verrouille et le moteur sarréte en rouelibre
Réglage usine : actif lorsgue le contact est ouvert.

EXT

Défaut extérieur

Entrée pour prise en compte défaut extérieur (actif s contact ouvert) (a
utiliser par exemple pour thermocontacts)

USP

Verrouillage contre
redémarrage aprés
coupure du réseau

Ce verrouillage empéche le redémarrage du variateur aprés une coupure du
réseau s la commande de marche est restée active ( le contact est ouvert)
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Verrouillage des
SFT données

Verrouille la programmation et les paramétres programmes. Aucune donnée
ne peut ére modifiée ni par le clavier ni par le DOP ou le DRW lorsque cette
protection est activée

R S Reset

Annulation du défaut ou du signal d'alarme

5.3 Connexions avec un automate programmable

Lorsque I'on utilise I'alimentation 24 VDC du variateur

J 100 SFE5 / HFES

i L1(L1) U Moteur
L2 v E )
Automate é -3 (N2)4 VDG W
C% PV24 f

Fe A LEw,
1 PR ’
C{ SI I 2 O ﬁ RB
T 4i i 3 =
Cf 51 I 4 - ﬁ
C—( 61 5 - ﬁ

s% cMi =

Lorsque I'on utilise une alimentation 24 VDC extérieure

l J 100 SFES5 | HFE5
L1(L1) U Moteur
Automate L3(N) w
24 VDC
coM
IC( L 0 P
C{ ZI I 1 - ﬁ
IC{— 3I v i = RB
e 4I I 3 . =
e la L G=
= ALO

T GI I 5 _ AL1

SI if CM1 ﬁ AL2

( 24 VDC !
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6. Miseen service

Vérifiez avant la mise en marche :

si le secteur et le moteur sont correctement raccordés,

si le cablage de contrdle est correctement raccordé aux bornes correspondantes,

si levariateur est fixé sur une paroi verticale et ininflammable avec une mise a la terre réglementaire,
enlevez soigneusement tous les restes de cables, autils, €c ...,

Si toutes les vis et bornes sont bien serrées,

si le moteur est bien prévu pour fonctionner sur la plage de fréquence, spécialement pour la fréquence
maximale.

6.1 Réinitialisation aux parameétres usine
Tous les variateurs de la série J100 sont initialisés, c'est-a-dire qu'ils sont programmés avec des paramétres
intermédiaires dits "d'using'. Les variateurs peuvent a tout moment étre ré-initialisés.

e Mettrelevariateur sous tension affichage: 000
e  Appuyer sur latouche « Func » affichage: F1.
e Choisisser lafonction F14 par appuis successifs sur la touche.

e Appuyer 7 fois sur latouche @ affichage: A1

e  Appuyer sur latouche « Func » affichage: C1l.
e  Appuyer sur latouche @ affichage: 02
e  Programmer lavaleur 05 par les touches flechées affichage: 05
e  Appuyer sur latouche « Func » affichage: C1l.
e  Etablir un pontage entre les bornes "PV24" et "2"

e Débrancher latension d'alimentation et attendre |'extinction compléte de I'affichage
e Rebrancher latension d'aimentation et attendre 6 secondes

e  Supprimer le pontage entre les bornes "PV24" e "2"

Levariateur de fréguence J100 est maintenant ré-initialisé en paramétres usine.

6.2 Miseen service par leclavier intégré
Le clavier intégré de méme que la commande a distance (optionelle) DOP / DRW, permettent la commande du
variateur sans signaux de commande sur le bornier de commande

Description du pilotage du variateur al'aide du clavier intégré
e Maettez levariateur sous tension; le témoin "POWER" sallume (affichage: 000).
e Allez alafonction F9 par appuis successifs sur latouche .
Appuyez sur |'une des touches flechées.
Programmez "00" en appuyant sur les touches fléchées.
Mémorisez le contenu de la fonction F9 en appuyant sur
(Le variateur de fréquence est maintenant configuré pour recevoir un ordre de Marche, un sens de marche
ainsi qu'une consigne de fréquence par le clavier intégré).
e Si vous ne disposez pas de la commande a distance DOP/DRW, allez a la fonction "F4" par appuis
successifs sur les touches fléchées.
Appuyez sur Vous pouvez maintenant choisir le sens de rotation (F = horaire (Marche Avant); r
= anti-horaire (Marche Arriére)) en appuyant sur les touches fléchées. Mémorisez le contenu de la
fonction F4 en appuyant sur
o Allez a la fonction F2 par les touches fléchées e entrez la fréquence souhaitée a l'aide des touches
fléchées. Démarrez le variateur en appuyant sur [ RuN |(Arrét par STOP).
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7. Fonctions programmables

7.1 Description du clavier OPE-J

Affichage numérique par LED de LED "Mise sous tension"
la fréquence, du courant moteur,
de la vitesse du moteur et de
I'historique des défauts

POWER
[ J
La topqhe Fonction Les touches Montée - Descente
est utilisée pour changer les permettent de changer les
commandes. Lorsque vous I données, d'augmenter ou
appuyez sur FUNC apres le R —— diminuer la fréquence
réglage d'une donnée ou d'un [FUNCJ [ AJ [ J
parameétre, ils sont auto-
matiquement mémoriseés.
La touche STOP/RESET
est utilisée pour arréter le
La touche RUN moteur ou annuler un affichage
est utilisée pour démarrer d'erreur. (Cette touche fonctionne
le moteur aussi bien en mode borier qu'en
(lorsque la commande RUN mode clavier.
est commandée par le bornier. Elle peut étre désactivée par
cette touche n'a pas d'effet) programmation (F28/DOP).

Exemple pour I’ entr ée de données

Appuyez sur la touche FUNC

pour choisir la fonction m
Appuyez sur les touches
FUNC @ @ @ fléchées pour modifier la donnée
5.0

, A’pp uyez sur les touches . @ @ Appuyez sur la touche FUNC
fléchées pour afficher la donnée A ,
pour mémoriser la donnée.
13

L’ affichage du clavier intégré comporte 2 niveaux d’infor mation:

R
LB

e Lemode Moniteur sert al’ affichage des données, par exemple: fréquence réelle et courant moteur.

e Lemode fonctions F : le variateur peut ére programmé trés ssimplement avec ces quelques fonctions ( F2 aF 14
).  Toutes les fonctions ne peuvent ére réglées qu'a I'arré ( arré complet du moteur ), a I’exception des
suivantes: F2, F6, F7, F8, F10

) Le mode fonctions étendues : ¢’ est une extension des précédentes fonctions qui offrent une

complémentarité de programmation ( A1 4 C21 ). Ces fonctions sont accessibles par F14.
Ces fonctions ne peuvent étre programméesqu’al’ arrét.
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7.2 Apercu desfonctions

Fonction Page Description Prgusine Valeursderéglage Données
F1 28 Affichage des informations: Affichage
Courant, Fréquence, Tension,
Sens de rotation
F2 29 Entrée/Affichage Affichage/ 0-375Hz
Consigne de fréquence Entrée
F4 30 Sens de rotation touche RUN F F.r
F5 30 Caractéristique V/F -SFE5S 08 0-57
-HFE5 00
F6 32 Temps d’ accélération 1 -SFE5 10 0,1-999s
-HFE5 15
F7 32 Temps de décélération 1 -SFE5 10 0,1-999s
-HFE5 15
F8 32 Couple afaible vitesse (Boost) 11 00-99
F9 32 Mode de commande 03 00- 03
F10 33 Réglage du signal FM 72 1-99
F11 33 Réglage dela Tension nominale| -SFE5 220 -SFE5S:200 - 240 V
Fonction AVR -HFE5 380 | -HFES5: 380 - 460 V
F14 34 Accés aux fonctions auxiliaires
AO 35 Systéme de fonctionnement 0 0-2
Al 36 Puissance nominale moteur Fonction 0,37 - 5,5 kW
Puissance
Nominale
A2 36 Nombre de pdles du moteur 4 2-8pol
A3 36 Augmentation limite haute de 00.0 0-15Hz
fréquence
A4 37 Fréquence minimale 0.5 0,5-5Hz
A5 37 Limite haute de fréquence 00.0 0-375Hz
A6 37 Limite basse de fréquence 00.0 0-375Hz
A7 38 Saut de fréquence 1 00.0 0-375Hz
A8 38 Saut de fréquence 2 00.0 0-375Hz
A9 38 Saut de fréquence 3 00.0 0-375Hz
A10 38 Fréquence de |’ onde porteuse 16 5/8/12/16 kHz
All 39 Filtrage commande anal ogique 8 1-8
de fréguence
Al12 39 Vitesse préprogrammée 1 00.0 0-375Hz
Al13 39 Vitesse préprogrammée 2 00.0 0-375Hz
Al4 39 Vitesse préprogrammée 3 00.0 0-375Hz
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Fonction Page Description Prgusine Valeur deréglage Données
Al15 39 Vitesse préprogrammée 4 00.0 0-375Hz
Al6 39 Vitesse préprogrammée 5 00.0 0-375Hz
Al7 39 Vitesse préprogrammée 6 00.0 0-375Hz
Al18 39 Temps d’ accélération 2 10 0,1-999s
A19 39 Temps de décélération 2 10 0,1-999s
A20 39 Fréquence de freinage DC 0.5 0,0-375Hz
A21 40 Couple defreinage DC 00.0 -SFES: 00 - 36

-HFE5: 00 - 20
A22 40 Temps de fonctionnement du 00.0 0-600s
freinage DC
A23 40 Niveau de protection thermique 100 20- 120 %
A24 41 Type de protection thermique 1 0/1
A26 41 Fréquence de consigne nulle 00.0 0-375Hz
A27 41 Fréquence de consigne max. 00.0 0-375Hz
A28 42 Caractéristique d' accél ération 0 0/1
A29 42 Caractéristique de décélération 0 0/1
A30 42 Alarme de surcharge 150 50 - 150 %
A31 43 Limite de courant 150 50 - 150 %
A32 43 Limite de courant pendant 0 0/1
I’ accél ération
A33 44 Mode de fonctionnement en 0 0/1
surcharge
A34 44 Redémarrage aprées interruption 0 0/1
du secteur
A35 45 Déclenchement par manque de 0 0/1
tension lorsd'un arrrét
A36 45 Fonction AVR pendant la 0 0/1
décé ération
A37 46 Tension AVR pendant la -SFE5 220 -SFES: 200 - 270 V
décélération -HFE5 380 | -HFES5: 380- 540V
A38 46 Protection de larésistance de 05.0 0,1-30%, 31
freinage
A39 46 Signal d'arrivée en fréguence a 100 0-100%
I’ accél ération
A40 46 Signal d'arrivée en fréguence a 100 0-100%
la décé ération
A41 47 Rotation Avant 1 0/1
A42 47 Rotation Arriere 1 0/1
A43 47 Touche d' arrét 0 0/1
A48 47 Séléction del’entréedela 0 0/1
consigne analogique(Borne O) 0-5V/0-10V
A49 48 Type de signalisation de 2 12
I’arrivée en fréquence
A50 48 Séection du signal de mesure 0 0/1
analogique/digital
A51 49 Affichage Fréquence/Courant 0 0/1
(borne FM)
A52 49 Signal de sortie RUN 1 12
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Fonction Page Description Prgusine Valeur deréglage Données
A53 49 Changement de la consigne de 0 0/1
fréquence (Soft Lock)
ab5 50 Séection Freinage DC 0 0/1
A56 50 Priorité de la commande 1 0/1
marche lors d'un freinage DC
A57 50 Effacement de I’ historique des 0 0/1
erreurs

A58 51 Démarrage a tension réduite 1 0/1

AB2 51 Fréquence Intermédiaire 050 50 - 360 Hz

A63 51 Fréguence maximale 050 50 - 360 Hz

A64 52 Commutation de la fréquence 0 0=120Hz
maximale 1=360Hz

AG8 52 Sauts de fréquence 1,2,3 et 0.5 0,0-99
amplitude

A71 39 Vitesse préprogrammée 7 00.0 0-375Hz

A80 52 Ajustement del’ entrée régléala 0-255

analogique O sortie usine
A81 52 Ajustement del’ entrée régléala 0-255
anal ogigue Ol sortie usine

A82 53 Durée de sous-tension 1.0 0,3-3,0s
admissible

A83 53 Temps d' attente avant 10.0 0,3-100,0s

redémarrage automatique
A84 53 Verrouillage des données 0 0/1
A85 54 Constante de temps de la 1.0 0,1-30s,31
protection contre la surcharge

CO 54 Entrée programmable 1 1 (CRF) 0-12

C1 54 Entrée programmable 2 2 (CR2) 0-12

Cc2 54 Entrée programmable 3 7 (2CH) 0-12

C3 54 Entrée programmable 4 1 (RS 0-12

C4 54 Entrée programmable 5 0 (REV) 0-12

C10 55 Programmation de la sortie 11 0 0-2

C20 55 Choix NO/NF (Bornes 1 a 5) 00 00-1F

C21 56 Choix NO/NF (Borne 11) 03 00 - 03
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7.3 Description du mode moniteur et du mode fonctions F

LesfonctionsF2, F6, F7, F8, F10 peuvent étre réglées en cours de fonctionnement.

Affichage desinfor mations de fonctionnement

L’ affichage donne a |’ opérateur d'importantes informations sur |e fonctionnement, par exemple:
le cour ant moteur, la fréquence, latension DC, etc...

Deux modes d' affichage sont possibles :
o L’affichage cyclique séquentiel de toutes les informations pendant environ 2s.
o L’affichage fixe d' uneinformation, sélectionnée au moyen des touches Montée-Descente

Lorsque lafonction F1 est affichée, appuyez une fois sur la touche Montée ou sur la touche Descente pour obtenir
I" affichage cyclique des informations.

Aprésun arré, | affichage indique :

Affichage cyclique desinformations Affichage statique des infor mations
Fréquence de sortie
n N n n
Fréqunces > 100 Hz ‘-‘ LU
i par pas de 1 Hz I

parpasde 1 A

Tension DC
B
2s n U La tension DC s'obtient en
multipliant la valeur affichée

l par 10. @ @
2s Sens de rotation -

AV

AV

2o [1[6R | Courame moteur
AV

U

Pendant I’ affichage cyclique, appuyez une fois sur une des touches Montée/Descente, ensuite maximum encore trois
fois sur laméme touche, pour obtenir |’ affichage statique des informations. La quatriéme pression sur la méme touche
vous ramene a |’ affichage cyclique.

Affichage statique
des informations

1x 4x Affichage cyclique
— T, des informations
Affichage cyclique .
des informations 588

- » | F —
= o -
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Consigne de frééguence

Réglaged'usine: 0,0 Hz

Plage deréglage: 0,0 - 375 Hz

Les consignes de fréquence peuvent étre entrées dans les variateurs J100 comme suit :
Entrée de la consigne par le clavier intégré OPE-J.

Séection des vitesses préprogrammées.

Entrée de la consigne par le bornier ( Signal analogique 0-10 V, 0-5V, 4-20 mA)
Entrée de la consigne par le clavier de la commande a distance digitale DOP.

Nous décrivons ci-apres I'entrée de la consigne fréguence par le clavier intégré ains que la programmation et la
sdlection des vitesses préprogrammeées. Dans le réglage d'usine, les variateurs sont programmeés pour la consigne 0-5 V
par I'entrée analogique (borne O) (voir fonction F9).

Entrée par le clavier

Pour entrer 1a consigne de fréquence par le clavier intégré, il faut entrer 00 ou 02 sous lafonction F9

n N

50,0 0/0. 1 01Hz2999 Hzparpasde 0,1 Hz

v A 50.0
VA

—*lolog 350  100Hz4375 Hzparpas de 1 Hz

FUNC.

Le fait de maintenir la pression sur I'une des touches fléchées a pour effet d'augmenter ou de diminuer la consigne de
maniére continue.

Vitesses pr épr ogrammeées

Les bornes CF1, CF2 und CF3 permettent de programmer lesvitesses 1 a 7 ( fonctions CO - C4).

Bornes

CF1 CF2 CF3
Vitesse préprogrammée 1. ON OFF OFF
Vitesse préprogrammée 2 OFF ON OFF
Vitesse préprogrammée 3 ON ON OFF
Vitesse préprogrammée 4 ON OFF ON
Vitesse préprogrammée 5 OFF ON ON
Vitesse préprogrammée 6 ON ON ON
Vitesse préprogrammée 7 OFF OFF ON

Aprés la sdlection de la vitesse préprogrammée par les bornes CF1 & CF3, la vitesse souhaitée peut ére entrée par
I'appui sur les touches (W) et (A). Réglage d'usine: 000 Hz.

Mémorisez cette fréguence par appui sur latouche .

La marche est indiquée par un
affichage continu

L'arré est indiqué par un affichage
clignotant
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[ 1

CF1

.

CF3| ...

P24

PLC

M1

Attention aux fréguences> 60 Hz ! Vérifiez s le moteur et sa charge correspondent bien a cette fréguence. Si un
moteur standard est utilisg, veuillez consulter le fabricant du moteur.

Sens derotation du moteur - Touche RUN

Réglaged'usine: F
Plagederéglage: F, r

Le moteur démarre dans le sens de rotation défini aprés appui sur la touche
Cette fonction n’a aucune influence sur la commande par le bornier.

F: Sens horaire (Marche avant)

r: Sens anti-horaire ( Marche arriére)

Caractéristiques V/F

Réglage d'usine : J100-... SFE5 00, J100-... HFE5 08
Plage deréglage: 00 - 31, 50 - 57

Si une autre caractéristique V/F que celles listées ci-apres, ou un autre systéme de fonctionement SLV (Sensorless
Vector Control) est demandé, I'affichage donneDj pour cette fonction.
(vair fonctions A0, A62, A63)

Lafréguence intermédiaire et |a fréguence maximal e peuvent étre ajustées au moyen des fonctions A62 et A63, de 50
Hz 4360 Hz.

Tension réseau Type Caracteristique Courbe V/F
200V | 220V | 230V 240V |-..SFE5
380V | 400V | 440V 460V |-..HFE5
00 08 16 24 V/IFVC \'%
Couple constant 100 % |
I
|
0 S0Hz f
01 09 17 25 V/IFVC \4
Couple constant jusqu'a | 100 % ———— > ‘ ‘
50 Hz | |
Y |
02 10 18 26 V/IFVC
Couple constant
0 60 Hz f
Tension réseau Type Caracteristique Courbe V/F
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200V

220V

230V

240V

-...SFE5

380V

400V

440V

460 V

-...HFES5

03

11

19

27

VIFVC
Couple congtant jusqu’a
60 Hz

A\

100 % ﬁ
| |
| |
| |
| |

120Hz f

04

12

20

28

V/FVP1
Couple quadratique
C~nt®

\
100 %

05

13

21

29

V/FVP1
Couple quadratique
C~nt®
jusqu’a 50 Hz

\
\
\
!

0 0Hz 100Hz

06

14

22

30

V/FVP1
Couple quadratique
C~nt®

A%
100 %

07

15

23

31

V/FVP1
Couple quadratique
C-~ nl,5
jusqu’a 60 Hz

100% ————

50

51

52

53

VIFVC
Couple congtant jusqu’a
100 Hz

54

55

56

57

VIFVC
Couple congtant jusqu’a
120 Hz

\%
100 %o
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F 6 Temps d’accélération

1

-

Temps de décélération 1

Réglage d'usine: J100- ... SFE5 10 s, J100- ... HFE5 15s

Plagederéglage: 0,1 -990 s

Les temps d'accélération et de décdlération se référent a la fréquence maximale réglée. 1l est possible de régler des
temps jusgu'a 3000 s a I'aide d'une commande a distance DOP.

990s.

- - Affichage du clavier intégré si le temps réglé avec une commande a distance digitale DOP est >

Couple a faible vitesse ( Boost )

Réglaged'usine: 11

Plage deréglage: 00 - 99

Tension de sortie

Le couple Moteur peut ére gjusté en augmentant la tension
de sortie lorsgue le couple de démarrage n'est pas suffisant
en mode V/F. Une augmentation de la tension entraine une

augmentation du courant de sortie et peut ére
message d'erreur sur |'afficheur.
Le Boost est efficace uniquement en mode V/F

la cause d'un

100% ‘
\
\
\
\
50% |-~ }
20% | |
7 \ }
17 | |
0 5Hz 25Hz 50Hz Fréquence
6 30 60 de sortie

m Choix des commandes et de |la consigne de fréquence

Réglage d'usine : 03

Plage deréglage: 00 - 03

Cette fonction détermine de quelle maniére la consigne et le signal de commande RUN sera  transmis  au

variateur de fréguence.

Valeur arégler Commande RUN par Consigne de fr éguence par
00 Clavier Clavier
01 Clavier Bornier
02 Bornier Clavier
03 Bornier Bornier

J100E5R1.DOC 04/05/97

25



F 10 Réglage de la sortie analogique ( signal en borne FM )

Réglaged'usine: 72
Plage deréglage: 01 - 99

Réglage du signal analogique de sortie a la borne FM. Ce signal analogique peut ére proportionnel a la fréquence
(vitesse), ou au courant, selon la programmation de la sortie "FM".

Leréglage du signal n'a pas d'effet si I'on choisit |a sortie en onde carrée

La valeur entrée sous cette fonction reste mémorisée méme lorsgue |'on procéde a une réinitialisation aux paramétres
usine par laborne STN.

Latension de sortie maximale (10 V) correspond &:

o la fréquence maximale programmée dans A63 pour |'affichage de la fréquence
o 200% du courant nominal du variateur pour |'affichage du courant
11 Réglage de la tension nominale du moteur

Réglage d'usine : J100- ... SFE5 220 V, J100- ... HFE5 380V
Plage de réglage : J100- ... SFE5 200 - 240V, J100- ... HFE5 380 - 460 V

Choisissez ici latension nominale du moteur (voir fonctions A36, A37).

Si latension du réseau est supérieure alatension du moteur, programmez sous cette fonction la tension du réseau et
changez la programmation du V-Gain ( uniguement avec la console DOP/DRW) dans la proportion de la différence de
tension.

Par exemple si latension du réseau est de 440 V et latension du moteur 400 V, il y alieu de programmer le paramétre
V-Gain a 90 %.
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[ Acces aux fonctions auxiliaires A0 a C21

Si I'application nécessite des fonctions au-dela de F2 aF11, I'accés aux fonctions auxiliaires est possible par F14 .
L'accés aux fonctions auxiliaires permet d'utiliser une série de fonctions supplémentaires (A0 a A85).Les bornes
d'entrées et de sorties sont également programmables par les fonctions (CO a4 C21).

Choisissez |le mode fonctions éendues al’ aide de la fonction F14 et appuyez sur une des touches Montée/Descente
pour séectionner une fonction. La touche permet, a partir de n’importe quelle fonction du mode fonctions
étendues, derevenir alafonction F14, ot une nouvelle fonction peut ére sélectionnée. Aprées |’ entrée des données,

appuyez sur Iatouche pour confirmer les données.

l M ode moniteur et mode fonctions F

Fod

4/9.9
™ ow ] @

sloo

.
AV
FUNC. v
slo.1
u. 1

JA

C

@ J @ M ode fonctions étendues

-
s
ny

RN
-n
o
S
Q
=.
5
D
o

c
4
o
m
S
~—
3

@ Retour versF14

o

Fonction £ 1 |FuNc.| Entrée
dansC1

. 21 FUNC.

<

Mémoire des messages d'erreurs
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J100E5R1.DOC 04/05/97



Lamémoire des messages d'erreur sauvegarde les 3 derniéres erreurs de |'appareil.
L' affichage Err apparait lorsqu'une erreur est générée par le fonctionnement du variateur.

Elle apparait également lorsqu'en appuyant sur Iatouche apréslafonction F14 la mémoire des messages
d'erreur n'est pas vide.(c'est-a-dire que pendant le fonctionnement de I'appareil des erreurs se sont déja produites).
Pour chague code d'erreur I'appareil affiche également le courant du moteur et latension du circuit intermédiaire au
moment ol I'erreur sest produite.

Voir ladescription des messages d'erreur au chapitre 8.

@ H @ Courant du moter lors du défaLt (29)
Message derreur (4 9 / L . o N
@ IJ S‘J\ ;Ezn;;;rggrta@me

|

EE : Mémoire de message d'erreur vide
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7.4 Description desfonctions auxiliaires

L
u

Systéme de fonctionnement V/F, SLV1 ou SLV2

Réglaged'usine: 0

Plagederéglage: 0-2

Lesvariateurs de la série J100 proposent trois caractéristiques de fonctionnement différentes :

e  Courbe V/F pour couple standard.
e Contréle vectorid (SLV1) pour couple élevé, particuliérement aux basses fréquences (< 5 Hz) et pour

compensation dynamique du glissement ( pour moteurs standards ).

e Contréle vectorid (SLV2) pour couple élevé, particuliérement aux basses fréquences (< 5 Hz) et pour
compensation dynamique du glissement ( pour moteurs speciaux ). Pour ce systéme de fonctionnement, une
commande a distance DOP est nécessaire pour entrer les données du moteur.

Danstousles cas, entrez les valeurs de la puissance nominale et du nombre de pdles du moteur al’aide des

fonctions Al et A2.

Valeur arégler

Fonction

Courbe V/F

0

Courbe V/F
Caractéristique a coupl e constant

Contrdle vectorid (SLV1) pour moteurs
standards

Contrdle vectorid (SLV2) pour moteurs
spéciaux
(uniguement en liaison avec la
commande a distance DOP)

Le contrdle de plusieurs moteurs n'est possible qu'avec les courbes V/F.
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E Puissance nominale moteur E Nombr e de pdles du moteur

Puissance nominale moteur

Réglage d'usine : Puissance nominale du variateur

Plagederéglage: 0,37 - 5,5 kW

Nombre de pﬁles

Réglage d'usine: 4 pdles
Plagederéglage: 2 - 8 plles
Entrez la puissance nominale du moteur ains que son nombre de pdles afin d'obtenir les meilleures performances. Si

les caractéristiques réelles du moteur ne correspondent pas aux valeurs programmées par |'entrée dans ces fonctions, le
moteur ne pourra pas étre utilisé de maniére optimale, particuliérement lors du fonctionnement en SLV.

A 3 Augmentation de la limite haute de fréquence

Réglage d'usine: O Hz
Plagederéglage: 0- 15 Hz

U “— 0-15Hz
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A Y Fréguence minimale

Réglaged'usine: 0,5 Hz .
Tension v

Plage deréglage: 0,5 - 5,0 Hz de sortie

La fréguence minimale peut ére réglée de
0,5 a5,0 Hz par pasde 0.1 Hz.
Une augmentation de la fréquence minimale a pour effet une

!
!
!
!
!
!
!
diminution du temps d'accél ération. }
!
\

Fréquence
0 05 50 f (Hz) de sortie

E Limite haute de fr éguence Limite basse de fr éguence

Réglage d'usine: O Hz

Plagederéglage: 0- 375 Hz

Le réglage des limites de fréquence par A5 et A6 n'est possible qu'a l'intérieur de la plage de fréguence définie par les
fonctions A4 (fréquence minimale) et A63 (fréquence maximale).

Le variateur de fréguence n'accepte que des consignes qui se situent dans les limites de cette plage de fréquences. Le

variateur ne fonctionnera de fagon continue qu’ au-dessus de la fréguence réglée sous A6 mais commencera son
fonctionnement a partir de la fréquence minimale programmée dans la fonction A4.

Cette fonction n'est pas active pour une valeur de 0 Hz.

Fréquence de sortie

Fréquence
maximale

45 Hz

20 Hz

Consigne

Exemple: Fréguence maximale: 45 Hz
Fréquence minimale : 20 Hz
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E Saut de fréquence 1 Saut de fréquence 2

Saut de fréguence 3

Réglage d'usine: O Hz

Fré
Plage deréglage: 0 - 375 Hz desote ¢
!
Il est possible de programmer trois sauts de BXHZ !
fréquences dans le but déviter déventuelles et R |
résonances dans le systéme d'entrainement. BHz - — — — }
A
Lalargeur du saut (£ 0.5 Hz) peut ére modifiée a 0 |
I'aide de la fonction A68 sur une plage de 0,5 Hz / |
a99Hz Déodlération | \
Exemple saut de fréquence 1 a 15 Hz 15Hz — Y- — 0>Hz Largeur du st 1,0 Hz
saut de fréquence 2 & 25 Hz 05Hz
saut de fréguence 3 a 35 Hz
Accdérdion
A0 Fréguence de |’ onde porteuse

Réglaged'usine: 16 kHz
Plage deréglage: 5/8/12/16 kHz
Une fréguence élevée diminue le bruit généré par le moteur mais augmente les pertes thermiques du variateur.

Une plus grande précision de la vitesse de rotation du moteur est obtenue en diminuant la fréquence de I'onde
porteuse.

Fréquence de I'onde porteuse importante Fréquence de I'onde porteuse faible
Tension Tension
de sortie de sortie
Courant
de sortie

_—U
Courant
de sortie 1

Si lalongueur de cable du moteur dépasse 50 mil y alieu de réduire la fréquence de hachage de I'onde porteuse a 5
KHz et d'utiliser une self ala sortie du variateur afin de diminuer les pointes de tension générées par effet capacitif du
cable moteur.
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AT Filtrage commande anal ogique de fr équence O/OI

Réglage d'usine: 8
Plagederéglage: 1-8
Cette commande modifie |’ effet de filtrage du signal de commande anal ogique de fréquence.

Une valeur faible est utilisée pour augmenter la vitesse de réponse au signal de commande.
Une valeur devéefiltre latension analogique mais allonge le temps de réponse.

A2 A

—
-d
-~
—

Vitesses préprogrammées 1 a 6 A Vitesse préprogrammée 7

Réglage d'usine: O Hz

Plagederéglage: 0- 375 Hz

Les fréquences préprogrammeées peuvent étre programmees sous la fonction F2 a I'aide des bornes de contréle CF1,
CF2 et CF3. ( voir fonction F2))

o

Al18 Temps d’ accélération 2 A Temps de décélération 2

Réglaged'usine: 10 s
Plagederéglage: 0,1-990 s

Les deuxiémes temps d'accél ération et de décdl ération se référent ala fréquence maximaleréglée. 1l est possible de
régler destemps jusgu'a 3000 s a l'aide d'une commande a distance DOP.

- = Affichage du clavier intégré s le temps réglé avec une commade a distance digitale
DOP est > 990s.

AcZ 0 Fréguence de freinage DC

Réglaged'usine: 0,5 Hz

Plagederéglage: 0- 375 Hz

Les variateurs de la série J100 sont équipés d’ un module de freinage DC dynamique qui, par I’ application au stator du
moteur d’ une tension continue découpée produit un couple de freinage ( max 20 % du couple nominal du moteur ) qui

ralentit la rotation. Le freinage dynamique est activé a la fréquence programmée dans la fonction A20 lorsgu’un ordre
d arrét est présent. La fréquence de découpage pendant le freinage est de 5 KHz (voir auss les fonctions A55 et A56 )
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Ac i Couple de freinage DC

Réglaged'usine: 0
Plage de réglage : J100-... SFE5 0 - 36, J100-... HFE5 0 - 20

L’intensité du freinage dynamique est programmée par cette fonction. Attention une valeur trop grande de ce
paramétre peut engendrer un déclenchement en sur-intensité ou en surcharge.

AZe Temps de fonctionnement du freinage DC

Réglaged'usine: 0's
Plagederéglage: 0- 600 s

Le temps de freinage dynamique est programmé par cette fonction. Pour des temps de freinage longs,
il est nécessaire de prévoir une ventilation forcée sur le moteur.

AZ 3 Niveau de protection ther mique

Réglage d'usine: 100 %
Plage deréglage: 20 - 120 %

Pour des applications & couple quadratique (programmation dans la fonction F5 ) il est possible de programmer des
valeurs > 100%.

Les variateurs de la série J100 peuvent protéger thermiquement le moteur. La protection éectronique du variateur se
régle en pourcentage du ratio courant nominal moteur / courant nominal variateur .
Voir aussi lafonction A24.

La valeur & progr or Temps A Caractéristique thermicue

se calcule suivant la formule : (s) 20 % 120 %

Courant du moteur

x 100
Courant du variateur

| | | | Ny,
>

O 20%  100% 150% 200%

Courant (A)
(% du courant nominal variateur)
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AZY Type de protection ther mique du moteur

Réglaged'usine: 0

Plagederéglage: 0, 1

Sédectionner la caractéristique du thermique éectronique. Régler la caractéristique du thermique en fonction du type
de charge utilisée.

La protection éectronique du thermique peut &re augmentée pour les basses fréquences (faibles vitesses et donc
mangue de ventilation).

Courant
100 % _L
70 % -

50 %

Protection thermique constante

\
Protection }
| proportionnelle \
" a la vitesse moteur }

\
\
\
\

DE Protection thermique
proportionnelle a la vitesse moteur

Caractéristique de couple réduit ‘

!
| !

. . !
] Protection thermique constante \ |
.- sur toute la gamme de vitesse ! |

\
\
\
\
5

Caractéristique de couple constant 0 20 50 100
(programmation d'usine) Fréquence
de sortie (Hz)
Ac & Fréguence égale a la consigne nulle Ae 1 Fréguence égale a la consigne maximum
Réglage d’usine: O Hz
] _ Fréquence

Plagederéglage:0 - 375 Hz de sortie
Une adaptation personnalisée des consignes extérieures (0-5 V, 0-10 S0Hz4--—————— — — — — -

V, 4-20 mA) peut étre effectuée par les fonctions A26 et A27. |l et
possible d'attribuer une fréguence donnée a la consigne minimale (0
V ou 4 mA), et une autre fréguence a la consigne maximale (5V ou
10 V ou 20 mA) . De cette maniére toute la plage de consignes (0-5
V, 0-10 V ou 4-20 mA) correspond a la plage de fréquences
sél ectionnées. 20 Hz

BHzL ]

Exemple: A26 = 20 Hz, A27 = 35 Hz

Inversion

Certaines applications peuvent exiger pour une consigne minimale
(par ex. 0 V) une fréguence de sortie maximale, ou respectivement
pour une consigne maximale (par ex. 10 V) une fréguence de sortie minimale. Dans ce cas, la fréquence maximale
doit étre entrée sous A26 et la fréquence minimale sous A27.
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Ac 8 Caractéristique d’ accélération

Réglaged'usine: 0

Plage deréglage: 0, 1 lineaire Courbe en S

f f
O: lineaire / /

1: Courbeen S Temps Temps

A2 9

Caractéristique de décélération

Réglaged'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1
lineaire Courbe en S

O: lineaire

1: Courbeen S

» »
» »

Temps Temps

A30 Alarme de surcharge

Réglage d'usine: 150 %

Plage deréglage: 50 - 150 %

Lasortie 11 peut ére programmée comme sortie d alarme de surcharge ( voir fonction C10 ).

La fonction A30 permet de régler le seuil de courant ( en % du courant nominal ) a partir duquel la sortie 11 est

commutée ( voir fonction C21)

Lavaleur & programmer se calcule suivant

Courant
laformule: Moteur
Valeur L T N\ — T
programmée \ \ \ \ \ \
. | | | | | \
Courant de surcharge (A) % 100 11)gr0 «?; : ‘ | ‘ ‘ ‘ |
Courant nomina du variateur 0 } } } } } }
| | | | | |
I I I I I I
| | | | | |
Sortie \ \ \ \ \ \
11 -CM2
7//m

A3 Limite de cour ant
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Réglage d'usine: 150 %
Plage deréglage: 50 - 150 %

La limite de courant permet la limitation du courant du moteur. Dés que le courant de sortie dépasse le seuil
programmeé sous la fonction A31, le variateur arréte la montée en fréguence pendant la phase d' accél ération, ou réduit
la fréquence de sortie pendant le fonctionnement en régime stable, de maniére a réduire le courant moteur ( le temps
de décélération peut ére gjusté sous la fonction A85 ). Dés que le courant de sortie retombe sous le seuil programmé,
la fréguence revient & sa valeur de consigne. La limitation de courant peut étre désactivée pendant la phase
d accélération de maniéere a permetttre des pointes de courant supérieures ( voir fonction A32 ).

La limitation de courant ne peut toutefois pas empécher |e déclenchement d’ une alarme et la coupure de I’ alimentation
lors d’ une pointe soudaine de courant, due par exemple & un court circuit.

Lavaleur & programmer seréfére au courant nominal du variateur.

Courant limite

par ex.programmeé
a100% - \777\77\ 7\ - \777\777
} } } } } } Le temps de décélération
| | | | | | lors du dépassement du
| | | | | \ seuil de courant programmé
} } } } } peut étre ajusté
Fréquence | | | | t (voir Fonction R85)
de sortie | | | |
\ \ \ \
\ \ \
\ |
\
\ \
\
\
\
\
t
Al3c Limite de courant pendant |’ accélération

Réglaged'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1
Lalimitation de courant peut étre désactivée pendant la phase de démarrage pour permettre un courant de démarrage

plus devé.
Attention ! Dans ce cas, une alarme “ Sur-intensité’ (E3) peut survenir.

0: Limitation de courant active pendant la phase de démarrage
1 Limitation de courant inactive pendant la phase de démarrage
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A3 3

M ode de fonctionnement en surcharge

Réglaged'usine: 0

Plage deréglage:0, 1

Si lorsde |’ accélération |e courant atteint 150% du courant nominal du variateur, deux modes de fonctionnement sont

possibles.

O: Levariateur continue a fonctionner ala méme fréquence, larampe d' accél ération est arrétée sans tenir compte des
variations de consigne, jusgu’ a ce que le courant retombe sous le seuil de 150% du courant nominal.

1. Levariateur tient compte de toutes les variations de consigne.

Courant
Moteur

150 %

Fréquence
de sortie

| / \ Lorsque le courant atteint 150%

| du courant nominal du variateur,

| ‘ l'accélération et la décélération
sont interrompues

Redémarrage aprésinterruption du secteur

Réglaged'usine: 0

Plagederéglage: 0, 1

Un redémarrage est possible aprés les codes erreurs suivants : sur-intensité, sur-tension, sous-tension, bréve coupure

du secteur.
0 le variateur de fréquence est déclenché a chaque message d'erreur qui et affiché.
1 lors de I'une des erreurs citées ci-dessus, le variateur attend pendant le temps programmé dans la

fonction A82 et recommence a fonctionner a partir de la fréquence minimale.

(vair fonctions A35, A82, A83)
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A35 Déclenchement par manque detension al’arrét

Réglaged'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1
O: Pasd'alarme al’arré en cas de sous-tension ou de bréve coupure du réseau.

1: Alarme

Al36 Fonction AVR pendant la décélération

Réglaged'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1
La fonction AVR (Automatic Voltage Regulation) opéere une stabilisation de la tension du moteur lors de chutes de

tension du circuit intermédiaire ( dues, par exemple & une instabilité du réseau ou a de bréves accdérations et
décélérations ) de maniere a maintenir un couple élevé, en particulier pendant I’ accélération et la décd ération.

‘ ! Tension du circuit intermédiaire

Tension Moteur sans AVR

Tension Moteur avec AVR

|
| |
| |
| | »
| | >
| |

Accélération _— ' Décélération

Vitesse
constante

Comme on peut le constater dans le schéma précédent, le fonctionnement du moteur en générateur pendant le
freinage - en particulier avec des temps de décélération trés courts - provoque une éévation de la tension du circuit
intermédiaire, qui a pour conséguence une éévation correspondante de la tension du moteur. Cette tension plus devée
provoque une augmentation du couple de freinage. Sur cette base, la tension de sortie peut &re augmentée pendant la

décélération, ou également désactivée a1’ aide de la fonction A37.
0: latension nominale du moteur ( programmée sous F11 ) est d’ application pendant la décé ération.

1 une tension plus élevée, programmeée sous la fonction A37, est d’ application pendant la décélération.
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A3 Tension AVR pendant la décélération

Réglage d'usine : J100- ... SFE5 220V, J100- ... HFE5 380V

Plage de réglage : J100- ... SFE5 200 - 270 V 000, J100- ... HFE5 380 - 540 V 000

Lorsqu’on a programmé 0 sous la fonction A36, on trouve ici laméme tension que sous la fonction F11. Lorsqu’ on a
programmé 1 sous A36, on peut programmer ici une autre tension, ou méme désactiver latension AVR pendant la

décélération, en programmant 00.

Voir Fonction A36 !

R38 Protection de larésistance de freinage

Réglage d'usine: 5,0 %
Plage deréglage: 0,1 - 30 %, 31

Les variateurs de la serie J100 sont équipés d'un module de freinage dynamique. Une résistance de freinage peut ére
connectée sur les bornes P(+) et RB.

La durée d'enclenchement de I'unité de freinage dynamique intégrée, en référence a 100 secondes peut étre réglée de
0,1 a 30%. L'unité de freinage dynamique est déclenchée si cette durée est dépassée et le variateur se met en erreur. Le
réglage est fonction de la puissance de la résistance utilisée.

L'unité de freinage dynamique n'est pas active st A38 = 31

tl 2 3
Fonctionnement <—’\ ﬁ K—’\
du freinage ON ON ON
dynamique
t
100 s
Temps de fonctionnement:
7=U12%8 100
100 s
A3 9 Niveaudu signal d’arrivée en fréquence a |’ accélération
A4 O | Niveaudu signal d’arrivée en fréquence a la decelération

Réglage d'usine: 100 %

Plagederéglage: 0 - 100 %

La caractéristique du signal "d'arrivée en fréquence a I'accdération” (sortie 11) peut étre programmée par la fonction
A49 (voir fonction A49). Les fréguences correspondantes (pour le réglage 1 dans A49) doivent étre entrées dans les

fonctions A39 et A40.

Lavaleur réglée se référe ala fréquence maximale (fonction A63)
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AlY i Verrouillage de la mar che avant

Réglaged'usine: 1
Plagederéglage: 0, 1
0: Marche avant verrouillée

1 Marche avant libre

AlY e Verrouillage delamarche arriére

Réglaged'usine: 1
Plagederéglage: 0, 1
0: Marche arriére verrouillée

1 Marche arriére libre

AY 3 Touched’arr ét

Réglaged'usine: 1
Plagederéglage: 0, 1

0: Touche d arrét active . .
Cette fonction permet le verrouillage de la touche d’ arrét

1: Touche d arré inactive du clavier intégré ou de la commande a distance.

E Sélection de I’ entr ée de la consigne analogique (Entrée O) 0-5/ 0-10 V

Réglaged'usine: 1
Plagederéglage: 0, 1
Programmez |'entrée de consigne  (borne O - L) pour 0-5V (A48 = 0)

pour 0- 10V (A48 =1)

H H
+ -
o O— O Si la consigne est réglée par un potentiométre al'aide de latension de
ol 8%3\/: 1O ol référence (borne H-L), I'entrée de la consigne doit &rede5 V.
L O—70 L
Potentiométre Impédance d'entrée
500 W a 2kw 30 kQ
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E Type de signalisation del’arrivée en fréquence

Réglage d'usine: 2

Plagederéglage: 1, 2

Deux caractéristiques différentes du signal "fréquence atteinte” peuvent ére programmeées ala sortie

11 - CM2 .Les fréguences correspondantes pour les réglages A49 = 1 et A49 = 2 doivent étre réglées sous A39 et
respectivement A40.

Lafonction C21 permet de programmer la sortie en contact NO ou NF.

Pour la programmation de la sortie, voir fonction C10.

Fréquence de

sortie (Hz) A
. Signalisation lorsque la - 0,5 Hz
frequence de sortie
dépasse la valeur
programmée dans les Fréquence de A39 T - 1,5 Hz
fonctions A39 et A40 ‘
Fréquence de A40 |- - -/ R _
| A\
l l
| |
— | >
|
Sortie FA1-CM2 B ON |
Il 60 ms 1
; | | E
Fréquence de
. . sortie (H2) A 1,5 Hz
. Signalisation lorsque la
fréquence de sortie - 0,5 Hz
est egae alavaleur A
de consigne FréquencedeA39 | ---Y-- ! | - 1,5 Hz
y | VAR
FréquencedeA40 |- /- 4: ,,,,, R S i, .
| |
| | | - — -
| 10,5 Hz i i |
| |
— Ny
| ! 1
Sortie FA1-CM2 | ON | ON |
\: :/ 60 ms N: ' 60 ms
o RS
E 50 Sélection du signal de mesure analogique / digital (borne FM)

Réglaged'usine: 1
Plagederéglage: 0, 1

Laborne de sortie FM fournit un signal 0-10V proportionnel a la fréquence de sortie. Cette fonction permet de
commuter le signal de sortie en un signal digital (voir description des bornes de contréle et lafonction A51)

E 51 Affichage fréquence/courant (borne FM)
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Réglaged'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1
Lasortie FM peut ére programmée pour | affichage de la fréguence de sortie ou du courant moteur. Le signal de

fréquence est disponible souslaforme d’'un signal analogique 0-10V ou d’'un signal digital.
(voir description des bornes de contréle et fonction A50)

0: Affichage de la fréquence

1 Affichage du courant moteur

E Signal de sortie RUN

Réglaged'usine: 1
Plagederéglage: 1, 2

Lasortie 11 peut étre programmee sous la fonction C10 pour fournir 3 signaux différents. Deux caractéristiques
distinctes sont disponibles sous cette fonction pour le signal de sortie RUN :

1 Signal RUN lorsgue la fréquence de sortie > 0 Hz

2: Signal RUN lorsgue lafréquence de sortie > 0 Hz, freinage dynamique DC inclus
(voir Fonctions A20 - A22, A55, A56)

E Changement de la consigne de fr éguence (soft lock)

Réglage d'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1
En cas d' activation du verrouillage des données (soft lock) par lafonction A84 ou par laborne SFT, I'entrée de la

consigne de fréquence par le clavier peut ére verrouillée. L’ entrée de la consigne de fréquence par les entrées
analogiques O et Ol est naturellement toujours possible.

0: Entrée de la consigne de fréquence par le clavier possible lorsque soft-lock est activé
1 Entrée de la consigne de fréquence par le clavier impossible lorsgue soft-lock est activé

Voir fonction F9, Mode de commande
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E Sélection Freinage DC ON/OFF

Réglaged'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1

0: Freinage DC inactif
1 Freinage DC actif

(voir Fonctions A20 - A22)

E Priorité de la commande mar che lorsd’un freinage DC

Réglaged'usine: 1
Plagederéglage: 0, 1
0: Lefreinage DC est interrompu par un nouvel ordre de démarrage et le variateur démarre immédiatement.

1 Lorsqu’un nouvel ordre de démarrage est donné pendant le freinage (voir fonction A22), le démarrage se
produit aprés I’ écoulement du temps de freinage.

E 517 Effacement de I’ historique deserreurs

Réglaged'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1

Lorsqu’on entre lavaleur 1 sous cette fonction, I’ historique des erreurs est effacé apreés | enclenchement ou la coupure
du réseau, ou apres un Reset. La valeur revient ensuite automatiquement a 0.

E Démarrage a tension réduite (RV)

Réglaged'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1
Le démarrage RV est un démarrage sous une tension de sortie réduite. 11 améliore le démarrage sous fortes charges et

réduit la pointe de courant pendant I’ accélération. On obtient une réaction plus rapide, particuliérement aux basses
fréquences, sans le démarrage RV.

0: Démarrage RV OFF Frequence
1 Démarrage RV ON
fimin 3
, Demarrage RV OFF
Tension ! Démarrage RVON

v
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Rl&?° Fréguence intermédiaire A6 3 Fréguence maximale

Réglage d'usine: 50 Hz
Plage deréglage: 50 - 120 (360) Hz

La fonction A62 peut ére réglée au choix sur une plage de 50 a 360 Hz, c'est la fréquence pour laguelle latension de
sortie prend sa valeur maximale ( voir fonction A64 pour le passage de 120 a 360 Hz). La fréquence nominale du
moteur est entrée par défaut. Les données concernant la fréquence nominale du moteur figurent sur sa plaque
signaléique.

Lafonction A 63 permet une plage de vitesse a puissance constante au dessus de la fréquence nominal e du moteur.

U Fréquence intermédiaire U Fréquence maximale
100 % 100 % ——— T \
! ! !
! ! !
! ! !
! ! !
! ! !
! ! !
! ! !
\ \ \
f 50 120 360Hz f
Al6&6Y Commutation de la fréguence maximale
Réglaged'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1
0: 120 Hz
1 360 Hz
A& 8 Amplitude des sauts de fréquence 1 .. 3

Réglaged'usine: 0,5 Hz
Plagederéglage: 0- 9,9 Hz
L"amplitude des sauts de fréquence 1 a 3 (fonctions A7-A9) peut étre ajustée de 0 & 9,9 Hz. Pour une valeur

programmée de 1 Hz, par exemple, un saut d’ une amplitude de 2 Hz est effectué.
(vair fonctions A7-A9)

AT Vitesse préprogrammée 7

Voir fonctions Al - A17, F2
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R8O Ajustement de |’ entr ée analogique O A8 Ajustement de I’ entr ée analogique Ol

Réglaged’'usine: ---

Plagederéglage: 0 - 255

Les entrées de chague variateur sont étalonnées individuellement. Une modification de la valeur programmée n’ est
requise que dans le cas ol la plage de consigne (0-5/10V ou 4-20mA) ne correspond pas a la plage de fréguences (par
ex. 0-50Hz).

Ces fonctions permettent également une synchronisation parfaite de la fréquence de plusieurs variateurs recevant la
méme consigne de vitesse.

A8z Dur ée de sous-tension admissible

Réglaged'usine: 1s
Plagederéglage: 0,3-3,0s

La fonction A82 permet de programmer la durée maximum admissible d’absence d’alimentation réseau sans que le
variateur se mette en défaut. Si la tension réseau réapparait avant I’écoulement du temps programmeé, le variateur
redémarre automatiquement ( il faut également, pour celd, que lavaleur 1 soit programmée sous la fonction A34). La
fonction A83 permet I'introduction d’un temps d’ attente avant le redémarrage.

t0
- 10y 0y
Tension réseau \ ] \
\ \ \ \ \ \
Tension . “L'_H “t—l'—ﬂ “LH ‘
d‘allmentatlonﬂ ‘ [ [ N ‘ ‘ [ [ N ‘ ‘ [ |
carte de contrdle i : N : : N : i
A2, 2, t2
Durée sous-tension ’—‘ } W ’—‘ }
urée sous-tensio
max. admissible | | | | | |
\ \ \ N 3 | lew C2 1s
’—' \ ’—‘ \ ’—' \
Sortie variateur | \ \ m
t0 > 12: le variateur se met t3: Temps d'attente t0 > 12, t0 > t1: Réseau coupé
en défaut (£ 9) . . Nouveau démarrage uniquement
(Fonction R 8 3) apres un nouvel ordre de marche
t0 <12: redémarrage automatique
t0: Durée de la coupure de réseau
tl: Temps d'amortissement de I'alimentation de la carte de contrdle
A8 3 Temps d’ attente avant redémar rage automatique

Réglaged'usine: 10 s
Plagederéglage: 0,3 -100s

Le temps d’ attente avant le redémarrage automatique consécutif & une bréve interruption du réseau peut ére gjusté de
0,3 2100s. (vair fonction A82)

R84 Verrouillage des données
Réglaged'usine: 0
Plagederéglage: 0, 1
0: les paramétres entrés ne sont pas protégés contre |’ écriture.
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1 les paramétres entrés sont protégés contre |'écriture. Le clavier permet de modifier les valeurs, mais
celles-ci ne peuvent étre mises en mémoire.

Voir auss lafonction A53.

R85 Congtante de temps de la protection contre la surchar ge

Réglaged’'usine: 1,0
Plagederéglage: 0,1-30s, 31

La constante de temps de la protection contre la surcharge donne |e temps nécessaire pour qu’ apparaisse la réduction
de la fréquence aprés un dépassement de la limite de courant.

Lalimitation de courant est inactive si lavaleur 31 est programmeée.

Voir aussi lafonction A31.

‘ f‘ 0l- C‘ Y ‘ Entrées programmables 1-5
Réglage d'usine:
Fonction Entrée programmable Réglage d’'usine R
Co 1 01 Bornes de contrdle
C1 2 02
c2 3 o CLLpn ol
C3 4 11 | Hl 0 | 01| L |FM|CM2| 11|ALZ|AL]|
C4 5 00

Les entrées programmables peuvent ére programmées a |’ aide des fonctions C0-C4. Chague borne de contrdle peut
étre associ ée a chacune des fonctions. Une méme fonction ne peut étre associée simultanément a plusieurs bornes. Les
fonctions sont décrites en détail dans le chapitre 5.2.

Apercu desfonctions

Donnée | Fonction | Description
0 REV Marche arriére
1 CF1 Vitesses
2 CF2 (voir description des
3 CF3 bornes de contréle)
4 DB Freinage dynamique DC
5 STN Réglages d’' usine
6 SET 2eéme jeu de paramétres
7 2CH 2éme accél ération/décélération
8 FRS Arrét rouelibre
9 EXT Défaut extérieur
10 USP Verrouillage contre redémarrage
11 RS Reset
12 SFT Verrouillage des données
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1N
Lo

Programmation de la sortie 11

Réglage d'usine : 00
Plage deréglage: 00 - 02

Apercu desfonctions

Donnée | Fonction Description
0 AR Arrivée en fréguence
1 RUN Signal de marche
2 OL Alarme de surcharge

La sortie peut étre associée al’ une des fonctions ci-dessus.

(voir chapitre 5.2, fonctions A39, A40, A49, A52).

GEE

Choix NO - NF Borneslab

Réglage d'usine : 00

Plage deréglage: 00 - 09, OA - OF

Toutes les entrées - al’ exception de Reset - peuvent étre programmees au choix en contact NO ou NF.

Valeur arégler

Entrée OF | OE | Od | OC | Ob [ DA| 09 | 08 | 07 | 06 | 05 | 04 | 03 | 02 | 01 | OO
5 NO | NO| NO| NO|NO|NO|[NO|[NO|NO|NO|NO|NO|NO|NO|NOJNO
4 NFE | NF| NF| NF| NF| NF|[ NF [ NF|NO|NO|NO|NO|NO|NO|NOJNO
3 NF | NF| NF| NF|NO|NO|[NO|[NO| NF|NF|NF| NF|NO|NO|NOJNO
2 NF | NF| NO| NO| NF| NF[NO|[NO| NF | NF|NO|NO|NF]| NF|NOJNO
1 NFE | NO| NF | NO| NF | NO | NF [ NO| NF [ NO | NF| NO| NF| NO | NF | NO
Valeur arégler
Entrée IF|1E|[ 1d [1C | 1b | 1A | 19 | 18 | 17 | 16 | 15 | 14 | 13 | 12 | 11 | 10
5 NF | NF| NF| NF| NF | NF|[NF|NF|NF|NF|NF|NF|NF|NF|NF]|[NF
4 NFE | NF| NF| NF| NF| NF|[ NF [ NF|NO|NO|NO|NO|NO|NO|NO]|NO
3 NF | NF| NF| NF|NO|NO|[NO|[NO| NF|NF|NF|NF|NO|NO|NO]|NO
2 NF | NF| NO| NO| NF| NF|[NO|[NO| NF|NF|NO|NO|NF]| NF|NO]|NO
1 NFE | NO| NF | NO| NF | NO | NF [ NO| NF [ NO | NF| NO| NF| NO| NF | NO

NO (Normalement Ouvert) - Un contact fermé active |’ entrée.
NF (Normalement Fermé) - Un contact ouvert active |’ entrée.
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EE

Choix NO - NF Borne 11

Réglage d'usine : 03

Plage deréglage: 00 - 03

Valeur arégler
Sortie 03 02 01 00
11-CM2 NF NO NF NO
AL1-ALO NF NF NO NO

NO (Normalement Ouvert) - Contact fermé lorsque la sortie est active.
NF (Normalement Fermé) - Contact ouvert lorsgue la sortie est active.

Exemple sortie 11 " Contact NO" ou " Contact NF"

Sortie 11 "Contact NO" ‘ ‘

AR-CM2 ON

—~V

Sortie 11 "Contact NF" \ \

ARCM2 | OFF

Exemple Relaisd’alarme " Contact NO" ou " Contact NF"

230VAC
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Contact NF

Fonctionnement: ALO-AL1 fermé
Défaut: ALO-AL2 fermé
Horstension: ALO-AL2 fermé
Contact NO

Fonctionnement: ALO-AL2 fermé
Défaut: ALO-AL1 fermé
Horstension: ALO-AL2 fermé
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8. Messagesd'erreur

Les variateurs possédent différents équipements de protection contre, par ex.: sur-intensité, sur-tension, sous-tension,
etc... La sortie est mise hors tension lors du déclenchement d'une de ces nombreuses protections; le moteur est mis en
roue libre et un message d'erreur et affiché.

M essage Description Cause Remede
d'erreur
Sur-intensité ou températuretrop|Le  variateur est-il bien | S8ectionner un variateur de
élevée dans le pont de puissance |dimensionné pour le courant |taille supérieure
atransistors nominal du moteur ?
o A vitesse stabilisée Moteur  blogué ou charge|Evitez les augmentations de
augmentée charge. Installez

éventuellement un variateur
et moteur plusimportants

Bornes moteur U, V, W en court- | Vérifiez le moteur et ses
circuit? cables d'alimentation
E 2 e au cours de la décé ération Le temps de décélération est-il |Augmentez le temps de
réglé trop court? décélération
Les bornes moteur sont-elles en|Vérifiez le moteur e ses
court-circuit? cables d'alimentation
e au cours de I'accé ération Le temps de démarrage est-il trop| Augmentez le temps de
court? démarrage
Les bornes moteur sont-elles en|Vérifiez le moteur e ses

court-circuit?
Le V-Boost est-il réglé trop haut
pour ['augmentation du couple?

Le moteur est-il bloqué?

cables d'alimentation
Diminuer le V-Boost

Veérifiez la charge du moteur
ou son coupl e de décollage

e al'arré

La température ambiante a éé
dépassée?

Véifiez la tempéature
ambiante

Déclenchement de la protection
thermique du moteur

Levariateur est surchargé

La protection thermique du moteur
a déclenché pour cause de
surcharge

Le courant de sortie est > I, du
variateur

Installez moteur et variateur
de puissance + devée
Véifiez le réglage de la
protection du moteur
Installez un variateur
taille supérieure

de
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M essage
d'erreur

Description

Cause

Reméde

E 6

Dépassement du temps de l'unité

de freinage dynamique

Temps de décdération réglé trop
court ?

Le temps d'enclenchement est réglé
trop court?

Augmentez le temps de
décé ération

Augmentez e
d'enclenchement

temps

Sur-tension dans le circuit
intermédiaire continu

Le moteur a é&é entrainé par la
machine  (Fonctionnement  en
Hypersynchrone)

Latension réseau est trop élevée ?

Augmentez le temps de
décé ération

Installez unité de freinage
dynamique ou résistance de
freinage

Vé&ifiez latension réseau

E 8

Erreur EEPROM

Les données ont été reprogrammeées
trop souvent ?
Latempérature est-elle trop élevée ?
Levariateur est-il protégé contre les
interférences ?

Vie dun EEPROM est *
10000 mémorisations sur
10 ans pour quelques
meémorisations par jour

Controlez les environs du
variateur

Sous-tension du secteur

Latension du secteur est-éllela
tension nominae ?

Y-a-t'il de courtesinterruptions
d'alimentation?

Véifiez la tenson du

secteur

Transformateurs défectueux

est soumis & des
électro-magnétiques

Le variateur
champs
importants ?

Controlez les environs du
variateur

Calculateur défectueux

Champs édectro-magnétiques a
proximité du variateur?

Variateur défectueux?

Controlez les environs du
variateur (cablages voising)
Remise en é&at par le
Service Apres Vente

moteur

V,W?

E 12 Défaut extérieur Affichage défaut "EXT" Recherchez la cause dans
cablége extérieur
E 13 Défaut par verrouillage du Variateur mis sous tension avec|Activez le verrouillage
redémarrage verrouillage enclenché (borne USP) | apres la mise sous tension
Bréve interruption du secteur avec|du variateur
verrouillage activé? (borne USP)
Véifiez le secteur
E 14 Mise alaterre des bornes du Mise a la terre entre les bornes U, | Supprimez mise a la terre

et vérifiez moteur
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Il'y atrois possibilités pour sortir des affichages d'erreurs par Reset :

) Réarmez par |'entrée RS
) Réarmez par la touche Start/Stop
o Mise horstension du variateur
Affichage Description

Lesignal Reset est activé depuis plus de 6 secondes
Appuyez sur I'une des touches ci-dessous ou mettez le variateur

horstension : @ @

o Lavaleur entrée est a quatre chiffres ou plus
Les valeurs programmeées sous les fonctions A0, A62, A63 ne sont
pas compatibles avec la fonction F5

- - = Variateur horstension

-1 0 Le redémarrage automatique est activé
Voir fonctions A34, A82, A83.
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9. Disfonctionnements et remedes

Défauts Causes possibles Remédes
Le moteur ne Aucunetension LesbornesL1, L2, L3 sont-elles Veérifiez lesraccordements L1, L2,
démarre pas aux bornes U, V, | raccordées au secteur? Si oui, le L3 et U, V, W. mettez le variateur

w

témoin "Power" est-il allumé ?

sous tension

Y-a-t-il un affichage d'erreur?

Analysez la cause de |'affichage
d'erreur &l'aide des touches
fléchées. Quittez |'affichage d'erreur
par appui sur latouche "Reset"

Avez-vous donné un signal de
démarrage par latouche "Run" ou
par une entrée?

Appuyez sur "Run" ou donnez le
démarrage par I'entrée
correspondante

Avez-vous donné une consigne de
fréquence par le clavier intégré sous
lafonction F2 ?

Pour I'entrée de consigne par
potentiometre, les bornesH, O, L
sont-€lles raccordées correctement?
Pour I'entrée extérieure de la
consigne, les bornes O ou Ol sont-
elle correctement raccordées?

Entrez la consigne sous F2

Véifiez le raccordement correct du
potentiométre

Vé&ifiez le raccordement du cable de
signal de consigne

Leverrouillage de la régulation
"FRS' est-elle activée?
Avez-vous donné un signal Reset?

Vérifiez la programmation des
entrées C0-C4 et C20

Vérifiez lesignal alaborne 4
(réglage d'usine: RS)

Le mode de commande et de
consigne en fréguence est-il
correctement réglé sous la fonction
F9?

Lisez attentivement la description de
lafonction F9

Latension existe
aux bornesU, V,
w

Le moteur est blogué ou la charge
est trop importante.

Vérifiez le moteur et lacharge.
Essayez de faire tourner le moteur a
vide

Vous utilisez un
DOP ou DRW

Les paramétres ont-ils été entrés
correctement?

Vérifiez les paramétres entrés.
Contrélez la position des Dip-switch
al'arriére delacommande a

. ON
distance OFF

Le sens de rotation
du moteur n'est pas

Bornes U, V, W raccordées
correctement ? Le raccordement aux

bon bornes U, V, W correspont-il au Corrigez le cablage du moteur
sens de rotation du moteur?
Les entrées de contrdle sont-elles FW = rotation horaire (Marche
correctement raccordées? Avant)
RV = rotation anti-horaire (Marche
Arriére)
Le moteur Il n'y apasdeconsignealaborne O | Vérifiez le potentiométre ou
n'accél ére pas ou Ol par rapport aL. I'émetteur extérieur de consigne et

remplacez les éventuellement

Avez-vous rappel € une fréguence
préprogrammée par les entrées 2 et
47

Considérez I'ordre de priorité: les
fréquences préprogrammeées ont
priorité sur lesentrées O et Ol

Le moteur est-il surchargé?

Diminuez la charge du moteur parce
que lors d'une surchage la fonction
de limitation de surcharge empéche
I'accél ération vers la consigne.
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Défauts

Causes possibles

Remeédes

Le moteur ne Y-atil dimportants a coups de|lngalez un variateur e un moteur
tourne pas charge ? de puissance supérieure; diminuez
réguliérement Il'y a des fréguences de résonance| les a coups de charge.
au moteur. Passez ces fréquences par des sauts
La tension du secteur n'est pas|de fréguence ou modifiez la
constante. sequence de fréguences.
Lavitesse de La fréquence maximale est-elle bien | Vérifiez la plage de fréguence entrée
I'installation ne réglée? Vérifiez la vitesse nominae du
correspond pasala La vitesse nominale du moteur ou le| moteur et le rapport de réduction du
fréquence rapport de réduction du réducteur de | réducteur
vitesse ont-ils é&é bien définis ?
Les paramétres Cest le réglage|Le variateur était-il soustension lors|L'entrée STN sert a rénitialiser en
meémorisés ne dusne qui est|del'activation de STN? paramétres usine. Entrez a nouveau
correspondent pas | entré Le variateur éait-il soustension lors|les paramétres
aux valeurs entrées del'activation desentrée 1 a5? Evitez cet état de fonctionnement
Les valeurs entrées| Le variateur a é&é mis hors tension | Entrez a nouveau les paramétres et
n'ont pas éé|avant d'avoir mémorisé les entrées| mémorisez chague entrée
meémori sées par appui sur latouche "FUNC"
Les données entrées et mémorisées
sont reprises dans EEPROM et par
conséquent  protégées contre une
rupture du secteur. La disparition de
secteur doit durer au moins 6 s.
Un signal Reset a éé donné avant la
disparition de secteur
Les vaeurs de|ll y aeu une coupure du secteur de| Copiez a nouveau les données et
l'unité de copie|moins de 5 s aprés la copie des| mettez le variateur hors tension pour
(COoPY UNIT) | paramétres de |'unité de copie DRW | au moins 6 s
n'ont pas éé|danslevariateur
reprises par le
variateur
Lesvaleurs Le variateur ne se|Le mode de commande et de|Vérifiez leréglage sous F9
n'entrent pas laisse ni  dé | consigne de fréquence dans F9 est-il
marrer, ni arréter | réglé correctement Déverrouillez la protection des
et aucune consigne programmes par A84
ne peut étre entrée. Attention : le déverrouillage de la
Aucune valeur ne|La protection des programmes| protection des programmes n'est pas
peut étre réglée (fonction A84 ) est-dlle activée? autorisée lorsgu'il sagit d'un moteur
anti-déflagrant
La protection Le boost manuel est peut étre réglé| Vérifiez les réglages sous les
éectronique du trop haut? fonctions F8 et A23/A24
moteur (E5) Le réglage de la protection
déclenche thermique du moteur est-elle
Correcte?
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